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Usecase: automatische
Ergonomiebewertung
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keine kein Motion Capture keine Messsysteme o ‘

Checklisten automatische
Ergonomiebewertung
im Browser nach

gangigen Standards



Usecase: automatische Erfassung der Produktiv- BRFRQLAs @ Technische
zeiten von Mitarbeitern, Uberwachung | Georo haricela
der Qualitat der Montagetatigkeiten

Verarbeitung der Daten nur Uber KeyPoints und nicht tiber Videos/Bilder

sssss ©.8316607475280762 score: ©.8316607475280762
part: "nose” part “nose”
v posit: ~ posit
x: 485.4266482347633 x 485.4266482347633
y: 323.6526257252832 y: 323.6526257252832
score: e.02es104115638733 | "CENEEET B Sl el S g S | score: .9205194115638733
“rightankle” part “rightankle”
v positi
x 492.7072446945815 x 492.7072446945815
y: 916.7718452319764 y 916.7718452319764
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Usecase: Steuerung von Robotern

Steuerung von Robotern ohne
spezielle Datenhandschuhe
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Usecase: Reduzierung von Planungs- ~ [@lFR%¢ @ i
und Projektierungszeiten
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Fax +49 234 968364 0
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Georg Agricola

Feststellung der Montagefahigkeit eines
Produktes bereits in der Konstruktionsphase

Optimierung der Arbeitssystemgestaltung

Reduzierung der Komplexitat
in Produkt und Prozess

Reduzierung von Durchlaufzeiten
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